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Wstep

Stanowisko do badania drzwi na odksztalcenia dynamiczne wg normy PN EN 1629
sktada si¢ z cze$ci mechanicznej, w sktad ktorej wchodza rama 1 cigzar do uderzania oraz
z czgsci elektronicznej umozliwiajacej dynamiczny pomiar ugigcia drzwi.

Do stanowiska opracowana zostala rowniez aplikacja komputerowa shizaca do
odczytu i archiwizowania préb udarowych.

Stanowisko zostato w calosci zaprojektowane 1 wykonane w firmie Elbit.
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Opis techniczny

Maksymalna wysoko$¢ drzwi wraz z futryna:
Maksymalna szeroko$¢ drzwi wraz z futryna:
Wymiary stanowiska (szerokos¢ x glebokosé
x wysokos$¢):

Wymiary podstawy (szeroko$¢ x glebokosc)
Cigzar bez obciaznika:

Cigzar obciaznika:

Uklad pomiaru ugigcia

Zakres pomiarowy:

Doktadno$¢ pomiaru:

Proébkowanie:

2500 mm
1600 mm
1640 x 3640 x 4540 mm

1600 x 1330
ok. 330kg
50kg

0 + 150mm
0.2mm

1000 Hz

Podczas proby w urzadzeniu wyste¢puja duze naprezenia

mechaniczne. Podczas

pracy nalezy

zachowaé szczegolng

ostroznos¢, a kazdy przypadek niewlasciwego dzialania nalezy

zglasza¢ do producenta!

Przeglady okresowe powinny by¢ dokonywane co 1 rok.

Przeglad okresowy obejmuje:

- kontrole funkcjonalna (kontrolg poprawnosci dziatania);

- kontrole dziatania czujnika ugigcia.

Ponizej przedstawiono wyciagi z dokumentacji 1 opisy wazniejszych podzespotow

uzytych do konstrukcji stanowiska.
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Czujniki i przetworniki

Potencjometryczny czujnik potozenia LCF-150

Podstawowe cechy przetwornika:

- pomiar absolutny.
- dlugo$¢ pomiaru 150mm.
- stopien rozdzielczos$ci 0,01 mm.
- standardowa wtyczka 1 gniazdo DIN43650.
- wyj$cie potencjometryczne (mozliwos¢
wyj$cia napigciowego 0-10V 1 pradowego
4-20mA).

- kompaktowa budowa

- pomiar linii prostej, fatwy do zainstalowania.

- odporny na kurz, antywibracyjny, trwaty.

- wysoka doktadno$¢ powtarzania.

- prowadnica ze stali nierdzewnej, odporna na korozjg.

- ekonomiczny 1 praktyczny.
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Potencjometr liniowy LCF

Model s 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 500 600 700 800 1000 1250 Jedn.
Parametry

Skok roboczy 75 100 | 125 [ 150 | 175 200 225 | 250 275 300 325 350 375 400 | 500 [ 600 | 700 800 1000 1250 mm
‘Skok elektryczny 75.5 | 101 126 [ 151 | 176.5  201.5|228.5 | 252 | 277 | 302 327.5 3525 377.5| 403 |503.5 [ 604 | 7045 805 1006 1256 mm
Rezystancja 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 10 10 10 10 20 KO
Tolerancja rezystancji 5 %
Liniowo§¢é 015 015 | 0.15 | 01 0.1 0.08 008 005 005 005 005 | 005 005 005 005 |0.05 005 004 | 004 0.04 +%
Powtarzalno$¢ 0.01 mm
Prad roboczy =1 HA
Max prad roboczy 10 mA
Max napigcie 42 v
Diugosé calkowita 142 | 167 193 | 218 | 242 | 267 | 292 | 318 | 343 | 369 | 394 | 419 | 444 | 470 | 571 | €72 773 874 | 1076 | 1329 +2mm
‘Skok mechaniczny 82.5 | 108 133 | 158 | 183.5 208.5 2335 259 284 309 | 3345|3595 3845 410 510.5| 611 7115 812 | 1013 | 1266 +2mm
Waga 168 | 190 | 210 | 230 | 250 | 272 @ 292 | 312 | 332 | 354 376 | 398 | 418 | 438 | 522 | 606 | 690 772 | 936 988 g
Przesuniecie +5° Odchylenie katowe

Kierunek poziomy =04 N
Kierunek pionowy =11 N
Zakres temperatury -40~120 °C
Antywibracje Crestotliwosé 52000 Odlegiosé A max 0.75 Waga a max =20 Hz/mm/g
Odpornosé na wstrzasy Waga 50/ Czas 6 g/ms
Zywotnosé >20 x 1000000

Predko$é robocza 5 mfs
Przyspieszenie 200 (20g) mfs
Stopieri ochrony MAX IPE5
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Budowa

Czes¢ mechaniczna

Stanowisko sklada si¢ ze sztywnej, T[] I i
przymocowanej na state do podtoza ramy, na
ktorej umieszczono perforowane poprzeczki
do mocowania rolek i punktow mocowani
linek utrzymujacych odwaznik (impactor).

Rama sklada si¢ z dwoch czgsci: ramy
gldownej 1 nadstawki. Obie czgéci sa
demontowane dla ulatwienia transportu.

= =

Drzwi z futryna mocuje si¢ do ramy
glownej przy pomocy $rub. Ruchoma pionowa belka ulatwia dopasowanie ramy do
szerokosci futryny. Przed przystapieniem do wstawienia drzwi belke ta nalezy zamocowac
w odpowiedniej pozycji, tak, by jej prawy wymiar odpowiadat
wymiarowi futryny (zdjgcie obok).

Drzwi nalezy wustawi¢ na wysunigtym dolnym
ptaskowniku i dosuna¢ je do lewej strony ramy. Do -
mocowania futryny stuza sruby M10 z duzymi podktadkami,
po cztery z kazdej strony.

Odwaznik (impactor) zostal wykonany zgodnie z norma PN
EN 1629. Jego waga to doktadnie 50kg (bez zawiesia i osprzetu).
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Do zawieszenia cigzaru stuzy lina gtdéwna (1) biegnaca od ucha odwaznika poprzez punkt
(oko) mocowany na ruchomej belce poprzecznej dolnej az do podstawy.

Do wychylenia odwaznika
shuzy druga linka odciagajaca (2),
biegnaca od zawiesia odwaznika
poprzez rolk¢ mocowana na
ruchomej belce poprzecznej gornej
do ziemi.

Wspomniana belka dolna stuzy
do ustalenia punktu uderzenia
odwaznika. Mozna ja przesuwaé¢ w
pionie co 10cm.

Belka gérna  stuzy do
ustawienia kata pod jakim bedzie
odciagany ciezar. Mozna ja
przesuwaé w poziomie co 10cm.
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Cze$¢ pomiarowa

Do stanowiska dofaczony jest czujnik ugigcia
zamocowany na mobilnym statywie. Podczas proby
przynajmniej dwa z czterech kotek powinny by¢
zablokowane na hamulcach.

Wysoko$§¢ zamocowania czujnika reguluje si¢ przy
pomocy przesuwanego wobzka Slizgowego. Wozek
unieruchamiany jest przy pomocy $ruby motylkowe;j.

Zmierzone potozenie odczytywane jest przy pomocy
elektronicznego rejestratora podiaczanego do komputera
przy pomocy kabla USB. Rejestrator zasilany jest
z komputera i nie wymaga dodatkowego zasilania.

Na wyposazeniu czujnika znajduja si¢ przeguby
pomiarowe (zdjecie obok).

Do poprawnej pracy koncéwka pomiarowa czujnika
powinna by¢ przyklejona do badanych drzwi. Podczas
ustawiania czujnika nalezy zwr6ci¢é uwage prostopadle
ustawienie czujnika w stosunku do powierzchni drzwi.
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Opis programu

Okno glowne.

W lewej czgs$ci monitora przedstawiono cz¢s¢ zwiazana z komunikacja z rejestratorem
oraz sterowaniem pomiarami, z prawej okno wykresu.

Okno widoczne na ekranie wyglada jak na rysunku ponizej:

#* Rejestrator Yer 1.05 g@@
o EHIT

Przesuniecie [mm

Konurikach- 0K ?

an

an
Pomiar OFF

20

Polozenie 8.7 ke

T 2042E-18

-10

Maks: 0.0 20
Min: 0.0 a0

-0

Rl

100 200 300 400 500
Zrzut wykresy Czas [ms]

[}

W gornym pasku dostepne sa szczegdtowe ustawienia programu i niektére komendy.
Omoéwiono je ponize;j.
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Diagnostyka.

W oknie tym mozna wilaczy¢ podglad danych z kanatu komunikacji.
Okno wyglada jak na rysunku ponize;j:

#* Diagnostyka E]E]

O5C: a8 00 36 | Podalad paczek;
DSC: 44 00 38

OS50 44 00 38 [T

DSC: A4 00 38

OSC: A4 00

05C:

D5C: A4 00 38

D5C: A4 00 38

D5C: A4 00 38

K.aszu

Zapis danych

Po nacis$nigciu tej ikonki wszystkie zarejestrowane dane sa zapisywane do pliku o nazwie:
,2Daneyymmddhhnn.txt”, gdzie:

yy: rok rejestracji.

mm: miesiac rejestracji.

dd: dzien rejestracji.

hh: godzina rejestracji.

nn: minuta rejestracji.

Przyktadowo dane zapisane w dniu 13.11.2009 o godzinie 10.30 beda w pliku o nazwie:
,Dane0911131030.txt™.

Zapisywane dane to:
- numer probki (co 1ms)
- warto$¢ z przetwornika w milimetrach.

Wyjscie

Zamyka program i zapisuje dane na dysku.

11
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Okno glowne

Przed przystapieniem do prob nalezy wilaczy¢ 1 skonfigurowa¢ kanal komunikacji
Z rejestratorem.

Poprawne ustawienie tych wartosci sygnalizowane jest komunikatem: ,,Komunikacja —
OK”.

Po przylozeniu czujnika do tylnej powierzchni drzwi nalezy wyzerowa¢ wskazania
czujnika (przycisk Zeruj) 1 wlaczy¢ rejestracj¢ (przycisk Pomiar). Aktywna rejestracja
sygnalizowana jest kolorem zielonym na przycisku. W tym stanie kazde wychylenie czujnika
o warto$¢ wigksza niz 0.6mm spowoduje zarejestrowanie 1 przestanie do komputera
zmierzonych danych. Jednoczes$nie obliczona zostanie warto$¢ maksymalna 1 minimalna
ugiecia podczas proby. Caty przebieg widoczny jest na wykresie.

Wykres mozna zapisa¢ na dysku uzywajac przycisku ,,Zrzut wykresu”.
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Instrukcja uzytkowania

Instrukcja bezpieczenstwa i higieny pracy.

Stanowisko powinno by¢ ustawione w miejscu zapewniajacym wygodna obstuge
1 dostgp do czesci frontowej. W czasie proby nalezy wyznaczyC stref¢ bezpieczenstwa
o zakresie 2.5m. Zabrania si¢ przebywania w zasiggu cig¢zaru (impactora).

Wszelkie zauwazone w czasie pracy nieprawidtowosci dziatania nalezy niezwlocznie
zglasza¢ nadzorowi, przerywajac pracg az do chwili usunigcia usterki.

Zapewni¢ odziez ochronna i1 okulary robocze. Praca ze stanowiskiem moze by¢
wykonywana tylko przez przeszkolona obstugg.

Instrukcja obshugi.

Mocowanie drzwi:

I.

Ustawi¢ pionowa ruchoma belke¢ w potozeniu takim by prawa krawedz
odpowiadala szerokosci framugi. Belke unieruchomi¢ srubami.
Wstawi¢ drzwi z futryna dosuwajac je do lewego profila ramy.

Wkreci¢ wszystkie osiem srub mocujacych.

Ustawianie ci¢zaru (impactora):

1. Wyznaczy¢ zaktadany punkt uderzenia cigzaru.

2. Ustawi¢ belkg¢ pozioma dolng w takiej pozycji by dlugos¢ linki glownej miata
dtugos¢ przynajmniej 1m. Zamocowac belke przy pomocy $rub.

3. Wkreci€ ucho 1 przepusci¢ linke od cigzaru poprzez ucho. Zamocowac na stale.

4. Ustawi¢ belke pozioma gérna w pozycji takiej by po odchyleniu cigezaru linka
odchylajaca tworzyla z linka glowna kat prosty.

5. Wkreci€ bloczek 1 przeciagnaé linke.

Wykonanie proby:

1. Poprawnie zamocowa¢ drzwi w ramie, zgodnie z instrukcja.

2. Ustawi¢ cigzar zgodnie z poprzednim punktem.

3. Ustawi€ stojak z czujnikiem ugigcia przykladajac go do tylnej powierzchni drzwi

w miejscu spodziewanego uderzenia. Suwak czujka powinien by¢ w potowie
schowany. Koncowka pomiarowa suwaka powinna by¢ na trwale przyklejona do

plaszczyzny drzwi.
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Podlaczy¢ rejestrator i uruchomi¢ program.

W programie wyzerowa¢ wskazania czujnika 1 wlaczy¢ rejestracje.
Pociagajac za link¢ odchylajaca przesuna¢ cigzar do gory.

Po upewnieniu sig, ze strefa bezpieczenstwa jest pusta puscic linkg.

Zapisaé zarejestrowane pomiary.
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